
ZAXIS-5A series

รถขุดไฮดรอลิก
รหัสรุน : ZX55U-5A

กําลังแรงมา : 28.2 kW (37.8 แรงมา)
นํ้าหนักการใชงาน : หลังคา 4 850 - 5 250 กก.

หองควบคุม 4 980 - 5 380 กก.
บุงกี๋แบ็กโฮ : มาตรฐาน ISO Heaped : 0.16 ลบ.ม.

หมายเหตุ: อุปกรณมาตรฐานและอุปกรณเสริมอาจแตกตางกันไปตามประเทศ โปรดติดตอตัวแทนจําหนายฮิตาชิของคุณ
สําหรับรายละเอียดเพิ่มเติม เครื่องจักรท่ีแสดงในแผนพับน้ีไดรับการจัดวางเพื่อการสาธิตเทาน้ัน ตองวาง บุงก๋ี
ลงบนพื้นทุกคร้ังเมื่อออกจากเคร่ืองจักร
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อุปกรณในภาพติดต้ังอารมขนาด 1.38 ม. ระบบทอเสริม เคานเตอรเวทแบบเสริมน้ําหนัก กระจกมองหลัง และท่ีวางแขน

รถขุดขนาดเล็กรูปแบบใหม
เช่ือถือไดและใชงานสะดวก
รถขุดขนาดเล็กซีรียใหมของฮิตาชิไดรับการพัฒนาขึ้นไปอีกข้ัน เรารับฟงความตองการของลูกคา 

นําเสนอทางออก และนําแนวคิดใหมๆ มาปรับใชในผลิตภัณฑตัวใหมของเรา

ผลลัพธที่ไดคือรถขุดรุนใหมที่เล็กกะทัดรัด ใหกําลังการผลิตสูง อีกท้ังยังรวดเร็ววองไว

ตัวรถกลมมนสวยงาม ฝาครอบเปดออกไดกวางเพื่อใหเขาถึงจุดท่ีตองการไดโดยตรง ทําใหการบํารุง

รักษาเปนไปอยางรวดเร็ว

หองควบคุมอัดแนนไปดวยตัวควบคุมที่ใชงานงาย จอมัลติมอนิเตอรใหขอมูล และท่ีนั่งผูควบคุมท่ีสะดวก

สบาย การออกแบบใหใชนํ้ามันเชื้อเพลิงตํ่าชวยใหม่ันใจวาประสิทธิภาพการใชนํ้ามันเชื้อเพลิงจะดียิ่งขึ้น
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อุปกรณในภาพติดต้ังอารมขนาด 1.69 ม. ระบบทอเสริม เคานเตอรเวทแบบเสริมน้ําหนัก
กระจกมองหลัง พรีคลีนเนอร และปลองทอไอเสีย

หมายเหตุ: อุปกรณมาตรฐานและอุปกรณเสริมอาจแตกตางกันไปตามประเทศ โปรดติดตอตัวแทนจําหนายฮิตาชิของคุณสําหรับรายละเอียดเพิ่มเติม

• อีกหนึ่งสายผลิตภัณฑคุณภาพสูงของฮิตาชิ
• อุปกรณยึดติดดานหนามีความแข็งแรง
• ใบมีดรูปกลองมีความแข็งแกรง
• โครงสรางสวนบนม่ันคง

ความทนทาน

• ฝาครอบเปดออกไดกวางเพื่อใหงายตอการบํารุงรักษา
• พื้นหองควบคุมทําความสะอาดงาย
• รางครอบแทร็คมีความลาดเอียงเพื่อใหสลัดโคลนออกไดงาย

่

การบํารุงรักษาที่งายขึ้น

• สภาพแวดลอมในหองควบคุมเปนที่นาพอใจ
• หองควบคุมแข็งแกรงตามมาตรฐานความปลอดภัยท่ีเขมงวด
• จอมัลติมอนิเตอรอานงาย

่

ความสะดวกสบายของผูควบคุม

• เคล่ือนไหวอยางวองไวในพื้นที่ปฏิบัติงานแคบๆ
• ควบคุมการทํางานไดอยางยอดเย่ียม
• ลดการใชนํ้ามันเชื้อเพลิง

่

ประสิทธิภาพสูง
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2,000 มม.

ประสิทธิภาพสูง

ระบบควบคุมไพล็อตของฮิตาชิเปนที่นาประทับใจ คันโยกควบคุมใหการ
ควบคุมไดอยางดีเลิศและใชแรงบังคับนอย จึงชวยลดความเม่ือยลาของ
ผูควบคุม อีกท้ังยังจัดวางตามหลักการยศาสตรเพื่อใหงายตอการใชงาน 
คันโยกควบคุมของระบบ “ไฮดรอลิกประสิทธิภาพสูงของฮิตาชิ” (HHH)
ชวยใหการทํางานเปนไปอยางราบร่ืนแมตองรองรับน้ําหนักมาก จอมัลติ
มอนิเตอรทําใหคุณสามารถเลือกโหมด ECO และ PWR เพื่อควบคุม
ความเร็วในการเคล่ือนที่ นอกจากนี้ สวิตชควบคุมเคร่ืองยนตยังชวยให
คุณสามารถปรับความเร็วรอบเคร่ืองยนตไดสะดวก ระบบปรับความเร็ว
อัตโนมัติจะลดความเร็วในการเคล่ือนที่เมื่อนํ้าหนักเกินกวาขีดจํากัดท่ี
กําหนด (เชน เม่ือลงเขา) และเพ่ิมความเร็วขึ้นเมื่อนํ้าหนักลดลง

ควบคุมการทํางานไดอยางยอดเย่ียม

ความคลองตัวแสดงถึงประสิทธิภาพ

คันโยกควบคุม

อุปกรณในภาพติดต้ังอารมขนาด 1.69 ม. ระบบทอเสริม และเคานเตอรเวทแบบเสริมน้ําหนัก

ระยะการสวิงทายเครือ่งจักร
1,000 มม.

(เคานเตอรเวทแบบ
เสริมน้ําหนัก : 1,100 มม.)

ออกแบบใหการสวิงทายเคร่ืองจักรมีระยะส้ัน เพื่อใหปฏิบัติงานในพื้นที่
เล็กๆ ไดอยางปลอดภัยและม่ันใจ

เคล่ือนไหวอยางวองไวในพ้ืนที่ปฏิบัติงานแคบๆ

สวิตชควบคุม
เครื่องยนตสวิตชเลือกโหมด ECO / PWR

อุปกรณในภาพติดต้ังคันโยกเสริม
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เครื่องยนตโฉมใหมมีระบบควบคุมอิเล็กทรอนิกส ซึ่งเปนแนวคิดท่ีนําไป
สูการลดอัตราการใชนํ้ามันเชื้อเพลิง คุณสามารถใชคันเรงไฟฟาเพื่อให
ควบคุมเคร่ืองยนตไดอยางแมนยําเพื่อประหยัดน้ํามันเชื้อเพลิง โดยการ
เลือกโหมด ECO เมื่อตองการประหยัดน้ํามัน และเลือกโหมด PWR 
เมื่อตองการเพิ่มแรงมา พูดงายๆ ก็คือ คุณสามารถเลือกโหมดท่ีเหมาะ
กับความตองการของงานมากท่ีสุดได
โหมดเดินเบาอัตโนมัติสามารถชวยประหยัดน้ํามันเชื้อเพลิงไดเชน
เดียวกัน เมื่อเลื่อนคันโยกควบคุมไปท่ีเกียรวาง โหมดเดินเบาอัตโนมัติ
จะลดความเร็วรอบเคร่ืองยนตเปนระดับเดินเบาใน 4 วินาทีตอมาโดย
อัตโนมัติ ซึ่งจะทําใหอัตราการใชนํ้ามันเชื้อเพลิงลดลง

ลดการใชนํ้ามันเช้ือเพลิง
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ความสะดวกสบายของผูควบคุม

หองควบคุมและหลังคาของฮิตาชิไดรับการยกยองมายาวนานในเร่ือง
ความสะดวกสบายสําหรับผูควบคุม เพราะหองควบคุมของเรากวางขวาง
และมีพื้นที่ยืดขาเพียงพอ
คอนโซลและท่ีนั่งไดรับการออกแบบตามหลักการยศาสตรเพื่อความ
สะดวกสบายของผูควบคุม
ผูควบคุมจะไมรูสึกอึดอัดเม่ือนั่งในหองควบคุม ประตูหองควบคุม

กวางขึ้น 80 มม. ทําใหเขางายและมองเห็นพื้นที่ปฏิบัติงานไดชัดข้ึน 
กระจกหนาใหญขึ้นเพื่อเพิ่มทัศนวิสัยในการมองเห็น ลดระดับข้ันบันได
เพื่อใหเขาไดงายข้ึน พื้นที่วางส่ิงของ เชน ที่วางแขน ที่วางแกว และ
กลองเก็บสัมภาระหลังที่นั่ง ชวยเพิ่มความสะดวกสบายใหแกผูควบคุม

สภาพแวดลอมในหองควบคุมเปนที่นา
พอใจ

หองควบคุมและหลังคา 4 เสาอันแข็งแกรง จะชวยปกปองผูควบคุม
ในกรณีที่เกิดการพลิกคว่ํา เนื่องจากไดรับการออกแบบใหมีโครงสราง
แข็งแรงตามมาตรฐาน ROPS* รถทุกรุนจะไดรับการปกปองจากวัตถุ
ที่ตกลงมาดวยอุปกรณปองกันนิรภัยดานบน OPG**
เข็มขัดนิรภัย คันโยกปดระบบควบคุมไพล็อต สวิงเบรก และเบรกมือ
ลวนไดมาตรฐาน ระบบสตารทเครื่องยนตที่เกียรวางชวยเพิ่มความ
ปลอดภัยในการทํางาน โดยไมอนุญาตใหสตารทเครื่องยนตเวนแต
คันโยกอยูในตําแหนงล็อก

*Roll-Over Protection Structure
**Operator Protection Guard

หองควบคุมแข็งแรงเปนไปตามมาตรฐานความปลอดภัย
อันเขมงวด

หองควบคุมสะดวกสบายทําใหไดกําลังการผลิตสูง

ขั้นบันได ที่วางแกว

กลองเก็บสัมภาระหลังที่นั่ง ที่วางแขน
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จอมัลติมอนิเตอรอานงาย

จอมัลติมอนิเตอรสวาง ใหขอมูลท่ีเปนประโยชน และ
อานงาย แสดงใหเห็นสภาพของเครื่องจักร การต้ังคา 
และคําเตือนตางๆ โดยมีฟงกชันนาฬกาเพิ่มเขามาใหม

1 2 3
เมนู

1  สวิตชเมนู/ยอนกลับ
2  สวิตชเลือกโหมดเดินเบาอัตโนมัติ
3  สวิตชเลือกโหมด ECO/PWR

 รายการ
• เกจวัดอุณหภูมินํ้ายาหลอเย็น
• เกจวัดระดับน้ํามันเช้ือเพลิง
• มิเตอรช่ัวโมงทํางาน
• นาฬกา
• ตัวแสดงโหมดการเคล่ือนที่

• ตัวแสดงไฟทํางาน
• สัญญาณเตือนระดับความรอน
• ตัวแสดงแรงดันนํ้ามันเครื่อง
• ตัวแสดงการอุนเครื่อง
• ตัวแสดงระดับน้ํามันเช้ือเพลิง

อปุกรณในภาพตดิตัง้ที่วางแขนและวิทยุ AM/FM
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การบํารุงรักษาท่ีงายข้ึน

ฝาครอบท้ังหมดเปดออกไดกวางเพื่อใหเขาถึงจุดท่ีตองการไดโดยตรง 
ทําใหการตรวจสอบรายวันและการเปล่ียนชิ้นสวนทําไดอยางรวดเร็ว 
พรอมขยายขนาดในแนวต้ังของฝาครอบขางหมอนํ้าเพื่อใหทําความ
สะอาดหมอนํ้าไดงาย ชองเติมน้ํามันจะอยูดานในฝาครอบเพื่อไมให
สิ่งสกปรกเขาไปไดและเพ่ือปองกันการขโมยน้ํามันเชื้อเพลิง
ฝาปดถังรูปแบบใหมมีนํ้าหนักเบาและเปดออกไดกวางเพื่อใหเติมน้ํามัน
เชื้อเพลิงไดงาย กลองเคร่ืองมือขนาดใหญขางท่ีนั่งผูควบคุมใชเก็บ

กระบอกอัดจาระบีและอุปกรณที่คลายกัน ทั้งหมดน้ีลวนชวยเพิ่มระยะ
เวลาท่ีเครื่องยนตทํางานไดอยางมีประสิทธิภาพ

ฝาครอบเปดออกไดกวางเพ่ือใหงายตอการบํารุงรักษา

หมอนํ้าและแผงระบายความรอนนํ้ามันเครื่องวางอยูในแนวเดียวกัน 
แทนท่ีจะเรียงตอกันดังเดิม เพื่อเพิ่มความสะดวกและประสิทธิภาพใน
การทําความสะอาดและการระบายความรอน ครีบรูปคล่ืนของอุปกรณ
สามารถทําความสะอาดไดงายดวยการเปาลม
ตะแกรงกันฝุนเขาหมอนํา้ชวยใหกําจดัฝุนและเศษส่ิงสกปรกออกไดอยาง
งายดาย แผนรองพื้นแบบแยกสวนสามารถถอดออกไดงายตรงรอยตอ
ระหวางแปนเหยียบและพ้ืนหองควบคุม ลักษณะพื้นผิวของแผนรอง
ทําใหปดกวาดไดอยางรวดเร็ว

พื้นหองควบคุมทําความสะอาดงาย

ดําเนินการงายไดในทุกๆ วัน

1  หมอพักนํ้า
2  กรองดักนํ้า
3  กรองนํ้ามันเช้ือเพลิง

4  กรองอากาศ
5  กรองนํ้ามันเคร่ือง
6  ถังนํ้ามันเช้ือเพลิง

2

1

4

6

5

3
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หนาตดั

แผนรองพื้นแบบแยกสวน

การจัดวางหมอน้ําและแผงระบายความรอนนํ้ามันเครื่องในแนวเดียวกัน

เครื่องยนต

หม อนํา้ แผงระบายความรอนนํ้ามันเครื่อง

จดัวางในแนวเดยีวกัน

กําจัดฝุนและเศษ
สิ่งสกปรกออกได
งายดวยการ
เปาลม ฯลฯ

รางครอบแทร็คมีความลาดเอียง
เพื่อใหโคลนหลุดออก ชวยลด
การพอกสะสมของดินโคลน

รางครอบแทร็คมีความลาดเอียงเพ่ือใหสลัดโคลนออก
ไดงาย

ตะแกรงกันฝุนเขาหมอนํ้า (เสริม)
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สลักดานหนาเชื่อมตอกันดวยตัวยึดแนนเพื่อลดการกระตุกและเสียงดัง
รบกวน รวมถึงเพิ่มความทนทานใหกับอุปกรณ สลักดังกลาวไดรับการ
หลอลื่นดวยบุชสลักแบบ HN ซึ่งสามารถเก็บจาระบีไดในปริมาณมาก 
จึงยืดระยะการเติมจาระบีไดสูงสุดถึง 500 ชั่วโมง
ทอหลักหุมดวยอุปกรณปกปองทอตรงจุดหมุน ดานลางของกระบอกบูม
ไดรับการปกปองดวยอุปกรณปองกันกระบอกสูบบูมรูปตัว V โครงสราง
อารมเสริมแรง 4 ดาน มีความม่ันคงและแข็งแกรงสูง

อุปกรณยึดติดดานหนามีความแข็งแรง

ความทนทาน

ฮิตาชิไดรับการยอมรับจากท่ัวโลกในเร่ืองเทคโนโลยีที่เหนือชั้นและ
ผลิตภัณฑคุณภาพสูงนับตั้งแตเปดตัวรถขุดไฮดรอลิกเปนคร้ังแรกในป 
2492 ฝายออกแบบของฮิตาชิไดนําเอาระบบ 3D-CAD มาปรับใชในการ
วิเคราะหเชิงประยุกตและการจัดการขอมูล เพื่อสรางผลิตภัณฑคุณภาพ
สูงในปริมาณมากและลดระยะเวลารอคอยในการพัฒนา
เราทําการทดสอบผลิตภัณฑที่พัฒนาขึ้นใหมกันอยางขะมักเขมนใน
หลากหลายรูปแบบ เชน การทดสอบความทนทานเม่ือใชงานเปนระยะ
เวลานาน และการทดสอบเพ่ือประเมินผล โดยจัดทําขึ้น ณ ศูนยทดสอบ
ขนาดใหญถึง 2,670 ไร ของฮิตาชิ ภายใตสภาวะการทํางานที่ยาก
ลําบาก เชน สภาพอากาศรอนหรือหนาวจัด กอนที่จะเผยโฉมผลิตภัณฑ
ตัวใหมใหทุกทานไดเห็น

อีกหนึ่งสายผลิตภัณฑคุณภาพสูงของฮิตาชิ

เทคโนโลยีที่เหนือช้ันและการควบคุมคุณภาพอยาง
เขมงวด

บุชสลักแบบ HN

อุปกรณปกปองทอ

อุปกรณปองกัน
กระบอกสูบบูม

ระบบทอเสริม 
(ตัวเลือกเสริม)
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ใบมีดมีโครงสรางรูปกลองเพื่อเสริม
ความแข็งแกรง และมีชองเปดบริเวณ
คานยึดเพื่อใหโคลนไหลออกไดงาย

ใบมีดรูปกลองมีความ
แข็งแกรง

โครงสรางสวนบนไดรับการเสริมแรง
ดวยโครงสรางแบบตัว D ที่ผานการ
พิสูจนประสิทธิภาพการทํางาน 
พรอมเพิ่มความสูงเพื่อขยายขนาด
หนาตัดเพื่อเพิ่มความทนทานเม่ือพบ
สิ่งกีดขวาง

โครงสรางสวนบนม่ันคง

ใบมีดรูปกลอง

ชองเปด

โครงสรางแบบตัว D

อุปกรณในภาพติดต้ังอารมขนาด 1.69 ม. ระบบทอเสริม 
เคานเตอรเวทแบบเสริมน้ําหนัก และกระจกมองหลัง
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เครื่องยนต
รุน  .................................... Yanmar EDM-4TNV88
ประเภท  ............................ 4-cycle water-cooled, direct injection
จํานวนกระบอกสูบ  ............ 4
กําลังแรงมา 
ISO 9249, สุทธิ  .............. 28.2 kW (37.8 แรงมา) ที่ 2,400 นาท-ี1 (รอบตอนาที)
EEC 80/1269, สุทธิ  ........ 28.2 kW (37.8 แรงมา) ที่ 2,400 นาท-ี1 (รอบตอนาที)
SAE J1349, สุทธิ  ............ 28.2 kW (37.8 แรงมา) ที่ 2,400 นาท-ี1 (รอบตอนาที)
แรงบิดสูงสุด  ..................... 139.6 Nm (14.2 kgfm) ที่ 1,100 นาท-ี1 (รอบตอนาที)
ปริมาตรกระบอกสูบ  .......... 2.189 ลิตร
ขนาดกระบอกสูบและระยะชัก  ... 88 มม. x 90 มม.
แบตเตอรี่  .......................... 1 × 12 V / 72 Ah

ระบบไฮดรอลิก

ปมไฮดรอลิก
ปมหลัก  ............................ ปมแบบแกนปมหักทํามุมกับแกนเพลาขับ 1 ลูก 
การไหลของน้ํามันสูงสุด  . 1 x 120 ลิตร/นาที

ปมไพล็อต  ........................  เกียรปม 1 ลูก
ไหลของนํ้ามันสูงสุด  ....... 12.0 ลิตร/นาที

  
มอเตอรไฮดรอลิก
มอเตอรตัวเดิน  ................ มอเตอรแบบแกนปมหักทํามุมกับแกนเพลาขับ 2 ลูก
มอเตอรสวิง  ..................... มอเตอรแบบลูกสูบชนิดลูกสูบในแนวแกน 1 ลูก

การตั้งคาวาลวระบายแรงดัน
วงจรอุปกรณทํางาน  ......... 24.5 MPa (250 kgf/ซม.2)
วงจรการสวิง  ................... 18.3 MPa (187 kgf/ซม.2)
วงจรการเดิน  ................... 24.5 MPa (250 kgf/ซม.2)
วงจรไพล็อต  .................... 5.9 MPa (60.2 kgf/ซม.2)

กระบอกสูบไฮดรอลิก

จํานวน
ขนาด

กระบอกสูบ
เสนผาน

ศูนยกลางกานสูบ
ระยะชัก

บูม 1 95 มม. 55 มม. 699 มม.

อารม 1 80 มม. 50 มม. 731 มม.

บุงก๋ี 1 75 มม. 45 มม. 551 มม.

ใบมีด 1 105 มม. 50 มม. 140 มม.

ระยะสวิงของบูม 1 90 มม. 50 มม. 666 มม.

ขอมูลจําเพาะ

โครงสรางสวนบน

โครงสรางสวนบน
โครงสรางแบบตัว D สําหรับตานทานการบิดเสียรูป

ระบบสวิง
มอเตอรแบบลูกสูบชนิดลูกสูบในแนวแกนพรอมเฟองแพลนเนตตารี่แชอยูในน้ํามัน
วงสวิงแบบช้ันเดียว สวิงเบรกแบบจับดวยชุดสปริง/ปลดดวยแรงดัน ไฮดรอลิก

ความเร็วในการสวิง  ........ 9.0 นาที-1 (รอบตอนาที)
แรงบิดในการสวิง  ............ 8.6 kNm (877 kgfm)

หองควบคุม
หองควบคุมกวางขวางดวยความกวาง 1,049 มม. และความสูง 1,611 มม. 
ตามมาตรฐาน ISO* มีกระจกหนาตางเสริมแรงท้ัง 4 ดาน เพื่อการมองเห็นที่ชัดเจน 
กระจกหนา (ดานบนและดานลาง) สามารถเปดออกได พรอมเกาอี้ปรับเอนได
* International Organization for Standarization
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ชวงลาง

แทร็ค
ชวงลางแบบรถแทรกเตอร โครงสรางแทร็คถูกเชื่อมดวยวัสดุที่คัดสรรมาอยางดี 
พรอมเชื่อมโครงสรางดานขางเขากับโครงสรางแทร็ค

จํานวนโรลเลอรแตละขาง
โรลเลอรตัวบน  ................. 1
โรลเลอรตัวลาง  ................ 4

ระบบขับเคล่ือน
แผนแทร็คแตละแผนจะถูกทําใหเคลื่อนที่โดยมอเตอรแบบลูกสูบชนิดลูกสูบในแนว
แกน 2 ระดับความเร็ว
เบรกแบบจับดวยชุดสปริง/ปลดดวยแรงดันไฮดรอลิก
ระบบสงกําลังอัตโนมัติ : สูง-ตํ่า

ความเร็วในการเคล่ือนที่  .. สูง : 0 ถึง 4.2 กม./ชม.

ตํ่า : 0 ถึง 2.5 กม./ชม.

แรงฉุดลากสูงสุด  ............. 38.3 kN (3,905 kgf)

มุมเอียงสูงสุดท่ีสามารถทํางานได  58% (30 องศา) ตอเนื่อง

ความจุของเหลว

ถังนํ้ามันเชื้อเพลิง  ................................................................................. 70.0 ลิตร
นํ้ายาหลอเย็นเครื่องยนต  ......................................................................... 4.7 ลิตร
นํ้ามันเครื่องยนต  ....................................................................................  8.6 ลิตร
นํ้ามันหลอลื่นเฟองทดตัวเดิน  .................................................................  0.9 ลิตร
ระบบไฮดรอลิก  ....................................................................................  66.0 ลิตร
ถังนํ้ามันไฮดรอลิก  ...............................................................................  42.0 ลิตร

นํ้าหนักขณะทํางานและแรงกดบนพื้น

นํ้าหนักขณะทํางานและแรงกดบนพื้น
หลังคา 4 เสา

ประเภทแผนแทร็ค ความกวาง
แผนแทร็ค

ความยาว
อารม

กก. kPa (kgf/cm2)

แผนแทร็คแบบยาง 400 มม.
1.38 ม. 4,850 27 (0.28)
1.69 ม. 5,080* 29 (0.29)*

แผนแทร็คแบบมีสัน 400 มม.
1.38 ม. 4,960 28 (0.29)
1.69 ม. 5,190* 29 (0.30)*

แผนแทร็คแบบ
ครอวเลอร

400 มม.
1.38 ม. 5,020 28 (0.29)
1.69 ม. 5,250* 30 (0.30)*

รวม 0.16 ม.3 (ISO heaped), นํ้าหนักบุงก๋ี (113 กก.)
*  รวม 0.16 ม.3 (ISO heaped), นํ้าหนักบุงก๋ี (113 กก.), เคานเตอรเวทแบบเสริมน้ําหนัก 

(200 กก.)

หองควบคุม

ประเภทแผนแทร็ค ความกวาง
แผนแทร็ค

ความยาว
อารม

กก. kPa (kgf/cm2)

แผนแทร็คแบบยาง 400 มม.
1.38 ม. 4,980 28 (0.29)
1.69 ม. 5,210* 29 (0.30)*

แผนแทร็คแบบมีสัน 400 มม.
1.38 ม. 5,090 29 (0.29)
1.69 ม. 5,320* 30 (0.31)*

แผนแทร็คแบบ
ครอวเลอร

400 มม.
1.38 ม. 5,150 29 (0.30)
1.69 ม. 5,380* 30 (0.31)*

รวม 0.16 ม.3 (ISO heaped), นํ้าหนักบุงก๋ี (113 กก.)
*  รวม 0.16 ม.3 (ISO heaped), นํ้าหนักบุงก๋ี (113 กก.), เคานเตอรเวทแบบเสริมน้ําหนัก 

(200 กก.)

แรงขุดที่ปลายบุงกี๋และอารม

ความยาวอารม 1.38 ม. 1.69 ม.

แรงขุดท่ีปลายบุงก๋ีตาม
มาตรฐาน ISO

36.8 kN (3,750 kgf) 36.9 kN (3,760 kgf)

แรงขุดท่ีปลายบุงก๋ีตาม
มาตรฐาน SAE : PCSA

32.1 kN (3,270 kgf)

แรงขุดท่ีปลายอารมตาม
มาตรฐาน ISO

24.0 kN (2,450 kgf) 21.0 kN (2,140 kgf)

แรงขุดท่ีปลายอารมตาม
มาตรฐาน SAE : PCSA

22.8 kN (2,330 kgf) 20.1 kN (2,050 kgf)
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ขอมูลจําเพาะ

หนวย : มม.

ความยาวอารม 1.38 ม. 1.69 ม.

A  ระยะขุดไกลสุด 5,960 6,260

A’  ระยะขุดไกลสุด (บนระดับพื้น) 5,820 6,130

B  ระยะขุดลึกสุด 3,530 3,830

C  ระยะขุดสูงสุด 5,750 6,000

D  ระยะเทสูงสุด 4,070 4,310

D’  ระยะเทต่ําสุด 1,720 1,430

E  รัศมีการหมุนแคบสุด 2,210 2,300

F  ระยะขุดลึกสุดในแนวต้ังฉาก 2,810 3,140

G  ความสูงดานหนาท่ีรัศมีการหมุนแคบสุด 4,380 4,380

H  ระยะผลักตํ่าสุดบนพื้นราบ 2,050 1,880

I  รัศมีการทํางานที่รัศมีการหมุนแคบสุด (มุมสวิงสูงสุดของบูม) 1,730 1,810

J  ตําแหนงฐานใบมีดสูงสุดเหนือระดับพื้น   460   460

K  ตําแหนงฐานใบมีดต่ําสุดเหนือระดับพื้น   365   365

L/L’ ระยะออฟเซ็ต (มุมสวิงสูงสุดของบูม) 690 / 850 690 / 850

 มุมสวิงสูงสุดของบูม (องศา) 80 / 60 80 / 60

ไมรวมหมุดยึดแผนแทร็ค

78 6 5 4 3 2 1 0
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0
เสนระดับพื้น

เมตร

เมตร

A

A'

B
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D

D'

F

E, I
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J

K

L L'
100 มม.

ระยะการทํางาน
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หนวย : มม.

ZX55U-5A

 A  ความยาวแทร็คบนพื้น 2,000 (1,990)

 B  ความยาวชวงลาง 2,500 (2,490)

* C  ความสูงจากพื้นถึงเคานเตอรเวท 610 (590)

  D  ระยะการสวิงทายเคร่ืองจักร 1,000 [1,100]

 D’  ความยาวทายเคร่ืองจักร 1,000 [1,100]

 E  ความกวางโดยรวมของโครงสรางสวนบน 1,850

 F  ความสูงจากพื้นถึงหลังคาหองคนขับ 2,530

* G  ระยะหางจากพื้นตํ่าสุด 340 (320)

 H  ระยะหางระหวางก่ึงกลางแทร็ค 1,600

 I  ความกวางของแผนแทร็ค 400

 J  ความกวางชวงลาง 2,000

 K  ความกวางโดยรวม (ความกวางของใบมีด) 2,000

 L ความยาวโดยรวม

  พรอมอารม 1.38 เมตร 5,470

  พรอมอารม 1.69 เมตร 5,520

* M ความสูงโดยรวมของบูม

  พรอมอารม 1.38 เมตร 1,710

  พรอมอารม 1.69 เมตร 1,880

 N ความสูงของแทร็ค 550 (530)

 O ความสูงของฝาครอบเคร่ืองยนต 1,590 (1,570)

 P ระยะในแนวนอนจากใบมีด 1,820

 Q ความสูงของใบมีด 375

* ไมรวมหมุดยึดแผนแทร็ค        ขอมูลใน ( ) คือ ขนาดของแผนแทร็คแบบมีสัน        ขอมูลใน [ ] คือ ขนาดของเคานเตอรเวทแบบเสริมน้ําหนัก

C

D/D'

Q

M

G

H

E

I

N

J/K

L

O

F

P

A

B

ขนาด
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นํ้าหนักที่ยกได (ไมมีบุงกี๋)

รุน ZX55U-5A หลังคา 4 เสา, ใบมีดเหนือระดับพ้ืน  วดัโดยการยกดานหนา    วดัโดยการยกดานข างหรือ 360 องศา   หนวย : 1,000 กก.

ลักษณะเครื่องจักร

ความสูง
ของจุดรับ
นํ้าหนัก
ม.

ระยะการรับน้ําหนัก
ที่ระยะขุดสูงสุด

1.0 ม. 2.0 ม. 3.0 ม. 4.0 ม. 5.0 ม.

เมตร

บูม 2.85 ม.
อารม 1.69 ม.
เคานเตอรเวท
แบบเสริมน้ําหนัก 
200 กก.
แผนแทร็คแบบยาง 
400 มม.

4 *0.99 0.94 *0.78 *0.78 4.40
3 *1.03 0.92 0.76 0.64 *0.72 0.64 5.03
2 *1.61 1.37 1.06 0.89 0.75 0.63 0.68 0.57 5.34
1 1.56 1.27 1.02 0.85 0.73 0.62 0.65 0.55 5.41

0 (ระดับพื้น) 1.51 1.23 0.99 0.82 0.72 0.60 0.67 0.56 5.26
-1 *1.81 *1.81 *2.28 *2.28 1.50 1.22 0.98 0.81 0.75 0.63 4.84
-2 *2.82 *2.82 3.17 2.41 1.53 1.24 1.00 0.83 0.98 0.81 4.07

รุน ZX55U-5A หลังคา 4 เสา, ใบมีดเหนือระดับพ้ืน  วดัโดยการยกดานหนา    วดัโดยการยกดานข างหรือ 360 องศา   หนวย : 1,000 กก.

ลักษณะเครื่องจักร

ความสูง
ของจุดรับ
นํ้าหนัก
ม.

ระยะการรับน้ําหนัก
ที่ระยะขุดสูงสุด

1.0 ม. 2.0 ม. 3.0 ม. 4.0 ม. 5.0 ม.

เมตร

บูม 2.85 ม.
อารม 1.69 ม.
เคานเตอรเวท
แบบเสริมน้ําหนัก 
200 กก.
แผนแทร็คแบบยาง 
400 มม.

4 *0.99 0.94 *0.78 *0.78 4.40
3 *1.03 0.92 *0.80 0.64 *0.72 0.64 5.03
2 *1.61 1.37 *1.24 0.89 *1.09 0.63 *0.72 0.57 5.34
1 *2.26 1.27 *1.49 0.85 *1.18 0.62 *0.76 0.55 5.41

0 (ระดับพื้น) *2.52 1.23 *1.64 0.82 *1.23 0.60 *0.87 0.56 5.26
-1 *1.81 *1.81 *2.28 *2.28 *2.42 1.22 *1.62 0.81 *1.08 0.63 4.84
-2 *2.82 *2.82 *3.25 2.41 *1.96 1.24 *1.23 0.83 *1.18 0.81 4.07

รุน ZX55U-5A หลังคา 4 เสา, ใบมีดเหนือระดับพ้ืน  วดัโดยการยกดานหนา    วดัโดยการยกดานข างหรือ 360 องศา   หนวย : 1,000 กก.

ลักษณะเครื่องจักร

ความสูง
ของจุดรับ
นํ้าหนัก
ม.

ระยะการรับน้ําหนัก
ที่ระยะขุดสูงสุด

1.0 ม. 2.0 ม. 3.0 ม. 4.0 ม. 5.0 ม.

เมตร

บูม 2.85 ม.
อารม 1.38 ม.
แผนแทร็คแบบยาง 
400 มม.

3 *1.26 *1.26 1.00 0.84 0.77 0.65 4.69
2 1.51 1.24 0.97 0.81 0.69 0.58 0.68 0.57 5.03
1 1.42 1.15 0.93 0.77 0.67 0.56 0.65 0.55 5.11

0 (ระดับพื้น) 1.39 1.12 0.91 0.75 0.68 0.57 4.94
-1 *2.68 2.20 1.39 1.13 0.91 0.75 0.78 0.65 4.49
-2 *2.69 2.25 1.42 1.16 1.08 0.89 3.61

รุน ZX55U-5A หลังคา 4 เสา, ใบมีดเหนือระดับพ้ืน  วดัโดยการยกดานหนา    วดัโดยการยกดานข างหรือ 360 องศา   หนวย : 1,000 กก.

ลักษณะเครื่องจักร

ความสูง
ของจุดรับ
นํ้าหนัก
ม.

ระยะการรับน้ําหนัก
ที่ระยะขุดสูงสุด

1.0 ม. 2.0 ม. 3.0 ม. 4.0 ม. 5.0 ม.

เมตร

บูม 2.85 ม.
อารม 1.38 ม.
แผนแทร็คแบบยาง 
400 มม.

3 *1.26 *1.26 *1.17 0.84 *0.91 0.65 4.69
2 *1.86 1.24 *1.36 0.81 *1.06 0.58 *0.91 0.57 5.03
1 *2.43 1.15 *1.58 0.77 *1.24 0.56 *0.97 0.55 5.11

0 (ระดับพื้น) *2.56 1.12 *1.69 0.75 *1.13 0.57 4.94
-1 *2.68 2.20 *2.34 1.13 *1.58 0.75 *1.28 0.65 4.49
-2 *2.69 2.25 *1.73 1.16 *1.25 0.89 3.61
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หองขับรุน ZX55U-5A, ใบมีดเหนือระดับพ้ืน  วดัโดยการยกดานหนา    วดัโดยการยกดานข างหรือ 360 องศา   หนวย : 1,000 กก.

ลักษณะเครื่องจักร

ความสูง
ของจุดรับ
นํ้าหนัก
ม.

ระยะการรับน้ําหนัก
ที่ระยะขุดสูงสุด

1.0 ม. 2.0 ม. 3.0 ม. 4.0 ม. 5.0 ม.

เมตร

บูม 2.85 ม.
อารม 1.69 ม.
เคานเตอรเวท
แบบเสริมน้ําหนัก 
200 กก.
แผนแทร็คแบบยาง 
400 มม.

4 *0.99 0.96 *0.78 *0.78 4.40
3 *1.03 0.95 0.79 0.66 *0.72 0.66 5.03
2 *1.61 1.42 1.10 0.92 0.78 0.65 0.70 0.59 5.34
1 1.61 1.32 1.05 0.88 0.76 0.64 0.68 0.57 5.41

0 (ระดับพื้น) 1.56 1.27 1.02 0.85 0.75 0.62 0.70 0.58 5.26
-1 *1.81 *1.81 *2.28 *2.28 1.56 1.26 1.01 0.84 0.78 0.65 4.84
-2 *2.82 *2.82 *3.25 2.49 1.58 1.28 1.03 0.86 1.01 0.84 4.07

หองขับรุน ZX55U-5A, ใบมีดเหนือระดับพ้ืน  วดัโดยการยกดานหนา    วดัโดยการยกดานข างหรือ 360 องศา   หนวย : 1,000 กก.

ลักษณะเครื่องจักร

ความสูง
ของจุดรับ
นํ้าหนัก
ม.

ระยะการรับน้ําหนัก
ที่ระยะขุดสูงสุด

1.0 ม. 2.0 ม. 3.0 ม. 4.0 ม. 5.0 ม.

เมตร

บูม 2.85 ม.
อารม 1.69 ม.
เคานเตอรเวท
แบบเสริมน้ําหนัก 
200 กก.
แผนแทร็คแบบยาง 
400 มม.

4 *0.99 0.96 *0.78 *0.78 4.40
3 *1.03 0.95 *0.80 0.66 *0.72 0.66 5.03
2 *1.61 1.42 *1.24 0.92 *1.09 0.65 *0.72 0.59 5.34
1 *2.26 1.32 *1.49 0.88 *1.18 0.64 *0.76 0.57 5.41

0 (ระดับพื้น) *2.52 1.27 *1.64 0.85 *1.23 0.62 *0.87 0.58 5.26
-1 *1.81 *1.81 *2.28 *2.28 *2.42 1.26 *1.62 0.84 *1.08 0.65 4.84
-2 *2.82 *2.82 *3.25 2.49 *1.96 1.28 *1.23 0.86 *1.18 0.84 4.07

หองขับรุน ZX55U-5A, ใบมีดเหนือระดับพ้ืน  วดัโดยการยกดานหนา    วดัโดยการยกดานข างหรือ 360 องศา   หนวย : 1,000 กก.

ลักษณะเครื่องจักร

ความสูง
ของจุดรับ
นํ้าหนัก
ม.

ระยะการรับน้ําหนัก
ที่ระยะขุดสูงสุด

1.0 ม. 2.0 ม. 3.0 ม. 4.0 ม. 5.0 ม.

เมตร

บูม 2.85 ม.
อารม 1.38 ม.
แผนแทร็คแบบยาง 
400 มม.

3 *1.26 *1.26 1.04 0.87 0.80 0.67 4.69
2 1.56 1.28 1.00 0.84 0.71 0.60 0.70 0.59 5.03
1 1.47 1.20 0.97 0.80 0.70 0.59 0.68 0.57 5.11

0 (ระดับพื้น) 1.44 1.17 0.94 0.78 0.70 0.59 4.94
-1 *2.68 2.28 1.44 1.17 0.94 0.78 0.81 0.67 4.49
-2 *2.69 2.33 1.47 1.20 1.12 0.92 3.61

หองขับรุน ZX55U-5A, ใบมีดเหนือระดับพ้ืน  วดัโดยการยกดานหนา    วดัโดยการยกดานข างหรือ 360 องศา   หนวย : 1,000 กก.

ลักษณะเครื่องจักร

ความสูง
ของจุดรับ
นํ้าหนัก
ม.

ระยะการรับน้ําหนัก
ที่ระยะขุดสูงสุด

1.0 ม. 2.0 ม. 3.0 ม. 4.0 ม. 5.0 ม.

เมตร

บูม 2.85 ม.
อารม 1.38 ม.
แผนแทร็คแบบยาง 
400 มม.

3 *1.26 *1.26 *1.17 0.87 *0.91 0.67 4.69
2 *1.86 1.28 *1.36 0.84 *1.06 0.60 *0.91 0.59 5.03
1 *2.43 1.20 *1.58 0.80 *1.24 0.59 *0.97 0.57 5.11

0 (ระดับพื้น) *2.56 1.17 *1.69 0.78 *1.13 0.59 4.94
-1 *2.68 2.28 *2.34 1.17 *1.58 0.78 *1.28 0.67 4.49
-2 *2.69 2.33 *1.73 1.20 *1.25 0.92 3.61

A: ระยะการรับน้ําหนัก
B: ความสูงของจุดรับน้ําหนัก
C: นํ้าหนักท่ียกได

หมายเหตุ : 1. คาระดับจะเปนไปตามมาตรฐาน ISO 10567
 2.  นํ้าหนักท่ียกไดจะไมเกิน 75% ของนํ้าหนักท่ีทําใหเกิดการเอียงเมื่อเครื่องจักรอยูบน

พื้นราบท่ีม่ันคง หรือ 87% ของความสามารถไฮดรอลิกสูงสุด
 3. จุดรับน้ําหนักคือบริเวณเสนศูนยกลางของสลักบุงก๋ีที่ปลายอารม
 4. *แสดงโหลดท่ีจํากัดดวยความสามารถไฮดรอลิก
 5. 0 ม. = ระดับพื้น

สําหรับน้ําหนักท่ียกได ใหลบน้ําหนักบุงก๋ีและขอตอยึดบุงก๋ีออกจากนํ้าหนักท่ียกไดโดยไมมีบุงก๋ี

A

B

C
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อุปกรณยึดติดดานหนา
ระบบทอชวยเสริม

ระบบทอเสริม

บุชสลักแบบ HN

อารม 1.38 ม.

อารม 1.69 ม.

อ่ืนๆ
ระบบปองกันการโจรกรรม*

เครื่องยนต
โหมดเดินเบาอัตโนมัติ

เสื้อกรองน้ํามันเครื่อง

ตะแกรงกันฝุนเขาหมอนํ้า

ปมเติมน้ํามันไฟฟา

กรองหลักของนํ้ามันเชื้อเพลิง

หมอพักนํ้า

กรองดักนํ้าสําหรับน้ํามันเครื่อง

ระบบไฮดรอลิก
วาลวกันบูมเล้ียวไถล

กรองแบบไหลเต็มท่ี

วาลวปองกันนิรภัยเมื่อทอแตก

คันโยกควบคุมไพล็อตระบบไฮดรอลิก

คันโยกปดระบบควบคุมไพล็อตระบบ
สตารทเครื่องยนตที่เกียรวาง

กรองไพล็อต

กรองขาดูด

สวิงเบรก

เบรกมือ

ระบบเคล่ือนที่ความเร็ว 2 ระดับ

วาลวสําหรับระบบทอเสริม

หลังคา 4 เสา
แผนกันล่ืน

ที่วางแขน

คันโยกเสริม (AFL) 

ที่วางแกว 

แตรไฟฟา

แผนรองพื้น

เกาอี้ปรับเอนได

เข็มขัดนิรภัยแบบดึงกลับ

หลังคา ROPS/OPG

แหลงจายไฟสํารอง

ที่นั่งรองรับน้ําหนัก

หองควบคุม
เครื่องปรับอากาศ

วิทยุ AM/FM

แผนกันล่ืน

ที่วางแขน

คันโยกเสริม (AFL)

ไลฝากระจก

ที่วางแกว

แตรไฟฟา

แผนรองพื้น

ฮีตเตอร

ที่นั่งปรับเอนได

เข็มขัดนิรภัยแบบดึงกลับ

หองควบคุม ROPS/OPG

แหลงจายไฟสํารอง

ที่นั่งรองรับน้ําหนัก

นํ้ายาฉีดกระจก

ที่ปดน้ําฝน

โครงสรางสวนบน
วาลวระบายเสริมภาวะโอเวอรโหลด

ปมเติมน้ํามันไฟฟา

ตัวซับแรงดันไพล็อต

กระจกมองหลัง

ปลองทอไอเสีย

กลองเคร่ืองมือ

เคานเตอรเวทแบบเสริมน้ําหนัก 200 กก.

ชวงลาง
แผนแทร็คแบบมีสัน 400 มม.

แผนแทร็คแบบครอวเลอร 400 มม.

แผนแทร็คแบบยาง 400 มม.

: อุปกรณมาตรฐาน : อุปกรณเสริม

อุปกรณ

* บริษัทฮิตาชิ คอนสตรัคชัน แมชีเนอรี (ประเทศญ่ีปุน) ไมรับผิดชอบตอการโจรกรรม ระบบดังกลาวเพียงลดความเส่ียงในการโจรกรรมเทานั้น

อุปกรณมาตรฐานและอุปกรณเสริมอาจแตกตางกันไปตามประเทศ โปรดติดตอตัวแทนจําหนายฮิตาชิของคุณสําหรับรายละเอียดเพิ่มเติม
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ขอมูลจําเพาะดังกลาวสามารถเปลี่ยนแปลงไดโดยไมตองแจงใหทราบลวงหนา
ภาพประกอบและภาพถายแสดงรุนมาตรฐาน และอาจรวมหรือไมรวมอุปกรณเสริม และอุปกรณมาตรฐาน
ทั้งหมดโดยอาจมีสีและคุณสมบัติที่แตกตางออกไป
กอนการใช โปรดอานและทําความเขาใจคูมือผูใชงานเพื่อการใชงานที่เหมาะสม

บริษัทฮิตาชิ คอนสตรัคชัน แมชีเนอรี (ประเทศญี่ปุน) สรางขึ้น
บนพื้นฐานของขีดความสามารถทางเทคโนโลยีชั้นเยี่ยม และมุง
มั่นในการนําเสนอโซลูชันและบริการชั้นนําเพื่อที่จะเปนคูคาที่
นาเชื่อถือใหกับธุรกิจของลูกคาทั่วโลก

ลดผลกระทบดานสิ่งแวดลอมดวย ZAXIS รุนใหม
ฮิตาชิไดลดการปลอยคารบอนเพื่อเปนการปองกันสภาวะโลกรอนตาม LCA* ZAXIS 
รุนใหมนําเอาเทคโนโลยีสุดลํ้ามากมายมาปรับใช อาทิเชน โหมด ECO รูปแบบใหม 
และระบบควบคุมความเร็วแบบตอเนื่อง (Isochronous Control) ฮิตาชิไดนําชิ้นสวน
ตางๆ เชน ชิ้นสวนอลูมิเนียมในหมอนํ้าและแผงระบายความรอนนํ้ามันเครื่อง 
มารีไซเคิลอยางตอเนื่อง ชิ้นสวนเรซินถูกกําหนดใชเพื่อการรีไซเคิล
*การประเมินวฏัจกัรชีวติ – ISO 14040

Hitachi Group ไดประกาศวิสัยทัศนดานสิ่งแวดลอมป 2025 เพื่อลดการปลอยกาซ
คารบอนไดออกไซดตอป องคกรมีความตั้งใจตอการผลิตในระดับโลกและลดผลกระทบ
ดานสิ่งแวดลอมในวัฏจักรชีวิตของผลิตภัณฑทั้งหมด และมุงมั่นสรางสังคมที่ยั่งยืน
โดยใหความสําคัญกับสามเปาหมาย ไดแก การปองกันสภาวะโลกรอน การอนุรักษ
ทรัพยากร และดูแลรักษาระบบนิเวศน

วิสัยทัศนดานสิ่งแวดลอมของฮิตาชิในป 2025


